Définition :

Un capteur est un élément du systéme qui préléve une information.

= 5 capteurs dans mBot :

1 capteur d'obstacle a ultrasons

1 détecteur de ligne noire

1 capteur de luminosité

1 récepteur infrarouge de message

1 bouton-poussoir

Un capteur préléve une information

Le capteur d'obstacle a ultrasons

Fonction : connaitre la distance qui sépare mBot d'un obstacle
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Le détecteur de ligne noire

noir ou blanc

Un capteur préléve une information

Fonction : distinguer une couleur claire d'une couleur sombre sur le sol
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A vous de choisir quelle cellule doit &tre sur la ligne noire ...




Un capteur préléve une information

Le capteur de luminosité

Fonction : évaluer la luminosité ambiante

Un capteur préléve une information

Le récepteur infrarouge

Fonction : recevoir des signaux provenant de la télécommande ou d'un autre robot
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Un capteur préléve une information

Le bouton poussoir

Fonction : permettre a |'utilisateur d'intervenir sur le comportement de mBot

&2 sur appui du bouton Carte pressé v ?




